TAM OTONOM ARACLARIN OTONOM SURUS SISTEMINE ILISKIN
MOTORLU ARACLARIN TiP ONAYI HAKKINDA
YONETMELIK (AB/2022/1426)

Amag ve kapsam

MADDE 1- (1) Bu Yonetmeligin amaci; M ve N kategorisindeki motorlu araglarin
otonom siiriis sistemi (ADS) ile donatilmasina ve bu sistemlere iligkin tip onayi i¢in 6zel test
prosediirleri ve teknik gerekliliklere iligkin hiikiimleri ve bunlarin uygulanmasina ait usul ve
esaslar1 belirlemektir.

(2) Bu Yonetmelik, asagidaki kullanim durumlarindaki M ve N kategorisi tam otonom
araclarin otonom siiriig sistemlerine iliskin tip onayini kapsar:

a) Cift modlu araclar da dahil olmak iizere belirlenmis alanda insan veya mal
tagimaciligi i¢in tasarlanmis ve imal edilmis tam otonom araglar.

b) Sabit gilizergahli: Cift modlu araglar da dahil olmak iizere sabit bir yolculuk/sefer
cikis ve varig noktalarma sahip Onceden belirlenmis bir giizergahta yolcu veya mal
tagimaciligi i¢in tasarlanmis ve imal edilmis tam otonom araglar.

c) Otonom park sistemi: Belirli otopark tesislerinde ara¢ park etme uygulamalar i¢in
tam otonom siirlis moduna sahip c¢ift modlu araglar. Sistem, dinamik siiriis gorevini
gerceklestirmek icin otopark tesisinin dis altyapisini (Konum belirleme isaretleri, algilama
sensorleri ve benzeri) kullanabilir veya kullanmayabilir.

(3) Imalatc1, bu Yénetmeligin sartlarini saglamasi kaydiyla, 19/4/2020 tarihli ve 31104
sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Motorlu Araglar ve Romorklar1 ile Bunlarin Aksam,
Sistem ve Ayr1 Teknik Unitelerinin Tip Onay1 ve Piyasa Gozetimi ve Denetimi Hakkinda
Yonetmelik (AB/2018/858)’in 1 inci maddesinin altinct fikrasinda tanimlanan araglarin
otonom siiriis sistemleri i¢in bu YoOnetmelik kapsaminda miinferit veya tip onayina
basvurabilir.

Dayanak

MADDE 2- (1) Bu Yonetmelik; 13/10/1983 tarihli ve 2918 sayili Karayollar1 Trafik
Kanununun 29 uncu maddesi, 5/3/2020 tarihli ve 7223 sayili Uriin Giivenligi ve Teknik
Diizenlemeler Kanununun 4 iincli maddesi ve 1 sayili Cumhurbaskanlig1 Teskilati Hakkinda
Cumhurbagkanlig1 Kararnamesinin 388 inci maddesine dayanilarak hazirlanmistir.

Tanimlar

MADDE 3- (1) Motorlu Araglar ve Romorklar1 ile Bunlarin Aksam, Sistem ve Ayri
Teknik Unitelerinin Tip Onay1r ve Piyasa Gozetimi ve Denetimi Hakkinda Y&netmelik
(AB/2018/858) ve 14/5/2020 tarihli ve 31127 sayili Resmi Gazete’de yayimlanan Motorlu
Araclar ve Romorklar1 ile Bunlar I¢in Tasarlanan Aksam, Sistem ve Ayr1 Teknik Unitelerin
Genel Giivenligi ve Korunmasiz Karayolu Kullanicilarmin ve Yolcularin Korunmasi ile Tlgili
Tip Onay1 Yonetmeligi (AB/2019/2144)’nde yer alan tanimlara ilave olarak bu Yonetmelikte
gecen,

a) AB: Avrupa Birligini,

b) Acil durum calisma: Insan sagligi {izerindeki olumsuz etkileri ve mal hasarini
onlemek icin aninda miidahaleyi gerektiren bir olay sonucu tetiklenen ADS ¢aligsmasini,

c) ADS agisindan ara¢ tipi: Asagidaki gibi temel Ozellikler agisindan farklilik
gbstermeyen tam otonom araglari,

1) ADS performanslarini biiyiik oranda etkileyen arag¢ 6zellikleri,

2) ADS'nin sistem o6zellikleri ve tasarimi,

¢) ADS hizmet 6mrii: ADS sisteminin bir aragta kullanilacag: stireyi,

d) ADS fonksiyonu: Bir DDT'nin belirli bir kismimni yapmak {izere tasarimlanmis ADS
yazilim ve donaniminin bir uygulamasini,



e) ADS 6zelligi: Bir ODD dabhilinde belirli bir kullanim i¢in tasarimlanmis ADS yazilim
ve donaniminin bir uygulamasini,

f) ADS yasam dongiisii: Tasarim, gelistirme, imalat, sahada kullanim, servis ve
hizmetten ¢ikarma asamalarini kapsayan siireyi,

g) Arag¢ i¢i operatdor: ADS giivenlik konsepti i¢in uygulanabilir oldugu hallerde,
asagidaki islemlerde bulunabilecek tam otonom arag¢ i¢inde bulunan bir kisiyi (Asagidaki
durumlarda, ara¢ i¢i operatdr, tam otonom araci siirmeyecek ve ADS DDT'yi yerine
getirmeye devam edecektir.),

1) ADS'yi baglatmak, yeniden baslatmak, durdurmak,

2) ADS'ye bir MRM baslatma komutu vermek,

3) Arag hareketsiz haldeyken ADS'nin 6nerdigi manevray1 onaylamak,

4) Bir MRM sonrasinda, tam otonom ara¢ hareketsiz haldeyken, ADS'ye 6 km/sa ile
simirlt yavag bir siiratte bir manevrayr giivenli sekilde gerceklestirme ve araci yakindaki
giivenli bir yere gotiirme komutu vermek,

5) Kullanicilar i¢in bir seyahat plant veya durak noktalar1 segcmek veya bunlar
degistirmek,

6) Belirlenmis uygun durumlarda tam otonom aractaki yolculara yardim sunmak,

g) Ariza: ADS'min bir aksami veya sisteminin bir hata sonucu onlardan beklenen
davranis1 yerine getirmeye son vermesini,

h) Arizali davranis: ADS'nin bir aksami veya sisteminin tasarim amacina aykirr bir
sekilde davranmasi veya arizalanmasini,

1) Arniza senaryolari: ADS ve/veya ara¢ bilesenlerinin arizalanmasiyla ilgili, asgari
giivenlik seviyesinin korunup korunmamasina bagli olarak ADS'nin normal veya acil durum
caligmasina yol agabilecek senaryolart,

i) Asgari risk durumu (MRC): Bir aracin, kaza riskini azaltacak sekilde stabil olarak
durdurulmus halini,

j) Bakanlik: Sanayi ve Teknoloji Bakanligini,

k) Carpigmaya kalan siire (TTC): Ilgili araglar, nesneler/kisiler arasinda, hizlarini
degistirmemeleri halinde meydana gelecek, giizergahlar1 dikkate alinarak hesaplanan, bir
carpismaya kalan siireyi (Aksi belirtilmedigi siirece, sabit hizli salt boylamasina durumlarda,
TTC, konu arag ile diger arag/nesne/kisiler arasindaki boylamasina mesafenin (konu aracin
seyahat yoniinde), konu aracin diger arag/nesne/kisiye gore boylamasina bagil hiza boliinmek
suretiyle hesaplanir. Aksi belirtilmedigi siirece, sabit hizli salt ¢apraz gegis durumlarinda,
TTC, konu arag ile diger arag/nesne/kisinin yanal hareket hatt1 arasindaki boylamasina
mesafenin, konu aracin boylamasina hizina boliinmek suretiyle hesaplanir.),

1) Cift modlu araclar: Asagidakiler i¢in tasarimlanmis ve imal edilmis bir siiriicii
koltuguna sahip tam otonom araglar1 (Cift modlu araglarda, manuel siiriis modundan tam
otonom moda ge¢is veya tam otonom moddan manuel moda gecis, sadece ara¢ tamamen
hareketsiz haldeyken gergeklestirilebilir.),

1) Bir siiriicii tarafindan manuel siiriis modunda aracin siiriilmesi ve,

2) Siiriiciisiiz olarak tam otonom siiriis modunda ADS tarafindan aracin siiriilmesi,

m) DDT'nin operasyonel fonksiyonlari: Araci seritte tutmak i¢in diimenleme girdileri
veya aniden olusan bir tehlikeden kagmmak icin frenleme gibi gorevleri de kapsayan,
milisaniye ile Ol¢ciilen sabit bir zaman diliminde uygulanan fonksiyonlari,

n) DDT'nin taktiksel fonksiyonlari: Serit se¢imi, kritik aralik kabul ve sollama gibi
gorevleri de kapsayan, saniye ile 6l¢iilen sabit bir zaman diliminde uygulanan fonksiyonlari,

o) Dinamik siiriis gorevi (DDT): Asagida belirtilen alt gorevler de dahil, ancak sefer
planlama, varis ve ugrak yerleri se¢cimi gibi stratejik fonksiyonlar hari¢ olmak {izere, araci
yonetmek icin gerekli gercek zamanli tiim operasyonel fonksiyonlar ve taktiksel
fonksiyonlari,



1) Diimenleme vasitasiyla aracin yanal hareketinin kontrolii (operasyonel),

2) Hizlanma ve yavaglama vasitasiyla aracin boyuna hareketinin kontrolii (operasyonel),

3) Nesne ve olay tespit, algilama, smiflandirma ve yanit hazirlama vasitasiyla siiriis
ortaminin takibi (operasyonel ve taktiksel),

4) Nesne ve olay yanitinin uygulanmasi (operasyonel ve taktiksel),

5) Manevra planlama (taktiksel),

6) Isik, korna, sinyal lambalari, isaretler vasitasiyla goriiniirliigii arttirma (taktiksel),

0) Fonksiyonel giivenlik: Arizali davranistan kaynaklanan tehlikelerin meydana gelmesi
durumunda makul olmayan risklerin mevcut olmamasini,

p) Hata: Bir arizaya yol acabilecek donanim veya yazilimla ilgili olagandis1 bir durumu,

r) Komisyon: Avrupa Komisyonunu,

s) Kontrol stratejisi: Belirli bir ortam ve/veya ¢alisma kosullar1 (Yol yiizeyinin durumu,
diger yol kullanicilari, olumsuz hava kosullari, ani ¢arpigsma riskleri, arizalar, ODD sinirlarina
ulagilmas1 ve benzeri) karsisinda ADS'min giivenli ¢aligsmasini saglamak i¢in uygulanan bir
stratejiyi [Gegici performans kisitlamalar1 (Azami siiriis hizinin azaltilmasi ve benzeri) MRM
manevralari, ¢arpisma kaginma veya azaltma, uzaktan miidahale ve benzeri gibi stratejileri
kapsayabilir.],

s) Kritik senaryolar: ADS'nin acil durum c¢aligsmasini tetikleyen trafik kosullarinin yani
sira gevresel kosullar (Siddetli yagis, yetersiz giines 15181, asir1 kamera parlaklik seviyesi),
insan faktorleri, baglanabilirlik ve iletisim sorunlar1 dahil sayilanlarla sinirli olmayan sinir
durumlar (Meydana gelme olasilig1 son derece diisiik beklenmedik kosullar) ve operasyonel
yetersizliklerle ilgili senaryolari,

t) Makul olmayan risk: Operasyonel tasarim alani dahilinde benzeri tasimacilik
hizmetleri ve durumlarinda yolcular ve diger yol kullanicilart tizerindeki genel risk
seviyesinin manuel siiriilen araclara gore daha yiiksek olmasini,

u) Nesne, olay tespiti ve yanit (OEDR): Siirlis ortaminin izlenmesi ve uygun bir yanitin
uygulanmasini kapsayan, dinamik siirlis gorevinin bir alt gorevi; olay ve nesnelerin tespiti,
taninmas1 ve siniflandirilmasi ile gerektiginde yanitlarin hazirlanmast ve uygulanmasini
kapsamasint,

i) Nominal trafik senaryolari: ADS'nin, ODD dahilinde c¢alisirken karsilasabilecegi
onceden ongoriilebilen durumlari (Bu durumlarin, ADS'nin diger trafik katilimeilariyla kritik
olmayan etkilesimlerini temsil etmesini ve ADS'nin normal ¢aligmasini olugturmasini),

v) Normal calisma: Tasarimlanan faaliyeti yerine getirmek i¢in belirlenmis calisma
limitleri ve kosullar1 dahilindeki ADS ¢aligmasini,

y) Operasyonel giivenlik: Amaglanan fonksiyonun yetersizligi (Hatali/pas gecilmis
tespit), operasyonel olumsuzluklar (Sis, yagmur, golge, giines 15181, altyap1 gibi cevresel
kosullar) veya arag igindekileri ve diger yol kullanicilarinin makul olarak dngoriilebilir hatal:
kullanim/hatalarindan (Gtlivenlik tehlikeleri, sistem hatasi s6z konusu olmayan) kaynaklanan
tehlikelerin meydana gelmesi durumunda makul olmayan riskin mevcut olmamasin,

z) Operasyonel tasarim alant (ODD): Cevresel, cografi ve saat kisitlamalar1 ve/veya
belirli bir yol veya trafik ozelliklerinin zorunlu varlig1 veya yoklugu dahil sinirli olmamak
kaydiyla, belirli bir ADS'nin ¢aligmak tizere 6zellikle tasarimlandigi ¢calisma kosullarini,

aa) Otonom siiriig sistemi (ADS): Belirli bir operasyonel tasarim alan1 (ODD) dahilinde
birlikte calisarak dinamik siirlis gorevlerini (DDT) siireklilik arz edecek sekilde yerine
getirme becerilerine sahip donanim ve yazilimlar biitiiniinii,

bb) Risk azaltma manevrast (MRM): Araci giivenli kosullarda (Asgari risk durumu)
durdurarak trafikteki riskleri azaltmay1 amaglayan bir manevrayzi,

cc) R2022/1426 Yazilim tanittm numarast (R2022/1426SWIN): ADS'nin 1ilgili
ozelliklerinin tip onaymna katkida bulunan, ADS'nin tip onayina konu yazilimina iliskin
bilgileri temsil eden, imalatc1 tarafindan atanmis bir tanimlayiciyt,



¢¢) Senaryo: Bir ADS'nin giivenlik 6zelliklerini degerlendirmek amaciyla kullanilan bir
durumlar dizisi veya kombinasyonunu,

dd) Servis i¢i izleme: ADS'nin sahadaki servis i¢i glivenlik performansi hakkinda kanit
toplamak amaciyla imalatg¢i tarafindan ara¢ ve diger kaynaklardan alinan verileri,

ee) Servis i¢i raporlama: ADS'nin servis i¢i giivenlik performansini géstermek amaciyla
imalat¢ tarafindan raporlanan verileri,

ff) Tasimacilik hizmeti operatorii: Bir veya birden fazla tam otonom arag¢ filosuyla
tagimacilik hizmeti sunan bir kurulusu,

gg) Tip onay kurulusu: Bir arag, sistem, aksam veya ayr teknik {initenin tip onayindan
veya miinferit ara¢ onayindan her yoniiyle sorumlu olan veya pargalar ve aksamlara iliskin
onay siirecinden sorumlu olan, tip onay1 belgelerini diizenlemeye, gerektiginde geri ¢gekmeye
veya reddetmeye, diger onay kuruluslarinin bagvurabilecegi bir kurulus olarak hareket
etmeye, teknik servisleri gorevlendirmeye ve imalatgilarin imalat uygunluguyla ilgili
yiikiimliiliiklerini yerine getirmesini temin etmeye yetkili olan, iiye iilke tarafindan
Komisyona bildirilen yetkili kurum veya kurumlar1 veya Tiirkiye’de Bakanligi,

g8) Uzaktan kabiliyetler: Uzaktan miidahaleyi desteklemek icin 6zellikle tasarimlanmig
kabiliyetleri,

hh) Uzaktan miidahale operatorii: ADS giivenlik konsepti i¢cin gegerli oldugu hallerde
ve giivenli olmasi1 kaydiyla, ara¢ i¢i operatdriin gorevlerini uzaktan yerine getirebilecek, tam
otonom aracin digindaki bir yerde bulunan kisi/kisileri (Uzaktan miidahale operatorii, tam
otonom araci stirmeyecek ve ADS ile DDT'yi yerine getirmeye devam edecektir.),

ifade eder.

Tam otonom araclarin otonom siiriis sisteminin tip onayina iliskin idari hiikiimler
ve teknik ozellikler

MADDE 4- (1) Tam otonom aracin otonom siiriis sisteminin tip onay1 basvurusu
kapsaminda Motorlu Araglar ve Romorklar1 ile Bunlarin Aksam, Sistem ve Ayr1 Teknik
Unitelerinin  Tip Onay1 ve Piyasa Gozetimi ve Denetimi Hakkinda Y®netmeligin
(AB/2018/858) 24 {iincii maddesinin birinci fikrasinin (a) bendi uyarinca ibraz edilen bilgi
dokiimaninin ilgili maddelerinde, Ek I'de belirtildigi iizere, ilgili sisteme iligkin bilgiler verilir.

(2) Tam otonom araclarin otonom siiriis sistemlerinin tip onayi, Ek II'de ongoriilen
teknik 6zelliklere tabi tutulur. Bu teknik 6zellikler, Ek III kapsaminda onay kuruluslar1 veya
teknik servisleri tarafindan degerlendirmeye tabi tutulur.

(3) Motorlu Araglar ve Romorklar1 ile Bunlarin Aksam, Sistem ve Ayr1 Teknik
Unitelerinin Tip Onay1 ve Piyasa Gozetimi ve Denetimi Hakkinda Yonetmeliginin
(AB/2018/858) 28 inci maddesinin birinci fikrasinda belirtildigi {izere, tam otonom aracin
otonom siiriis sisteminin tipine ait AB tip onay belgesi, Ek IV ¢ercevesinde diizenlenir.

Avrupa Birligi mevzuatina uyum

MADDE 5- (1) Bu Yonetmelik, tam otonom araglarin otonom siirlis sistemine iliskin
idari ve teknik sartlar1 belirleyen 27/11/2019 tarihli ve (AB) 2019/2144 sayili Avrupa
Parlamentosu ve Konsey Tiziiglinii Tamamlayan 5/8/2022 tarihli ve (AB) 2022/1426 sayili
Yetki Devrine Dayanan Komisyon Tiiziigii dikkate alinarak Avrupa Birligi mevzuatina uyum
cercevesinde hazirlanmstir.

Yiiriirlik

MADDE 6- (1) Bu Yonetmelik yayimi tarihinde yiirtirliige girer.

Yiiriitme

MADDE 7- (1) Bu Yonetmelik hiikiimlerini Sanayi ve Teknoloji Bakan1 yiirtitiir.

Ekleri icin tiklayiniz.
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